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PNEUMATIK

Chwytaki liniowe, dwuszczekowe - serii PE

Chwytaki pneumatyczne Weforma

Liniowe,
dwuszczekowe,
samocentrujgce

Chwytaki liniowe, dwustronnego lub jednostron-
nego (dla wybranych typéw) dziatania.

sifa chwytu* | skok | czestotliwosc | czas [s] powtarzalnosé| kody
przy 6 bar [N]| [mm] |skokéw [Hz] | zamknigcia** [mm] zamdéwieniowe
200 2x5 3 0,02 +0,03 PE-1610
200 2x125| 2 0,05 +0,03 PE-1625
200 2x20 |2 0,1 +0,03 PE-1640
200 2x40 |2 02 +0,03 PE-1680
200 2x75 1 0,4 +0,03 PE-16150
200 2x100 | 1 05 +0,03 PE-16200
460 2x10 3 0,02 +0,04 PE-2520
460 2x20 |2 0,04 +0,04 PE-2540
460 2x30 |2 0,06 +0,04 PE-2560
460 2 x50 1 0,08 +0,04 PE-25100
460 2x100 | 1 0,17 +0,04 PE-25200
1400 2x10 | 2 0,05 +0,04 PE-4520
1400 2x20 |2 0,1 +0,04 PE-4540
1400 2x30 1 0,15 +0,04 PE-4560
1400 2 x40 1 0,2 +0,04 PE-4580
* - faczna dla obu szczek
** - bez obcigzenia
Chwytaki liniowe, tréjszczekowe - serii PA, PA-P
sita chwytu* | skok | czestotliwosé | czas [s] powtarzalno$¢| kody
przy 6 bar [N]| [mm] |skokéw [Hz] | zamknigcia** [mm] zamowieniowe
180/ 180 3x58 | 2 0,05 +0,02 PA-0050
510/510 3x124 | 1 01 +0,02 PA-0100
150/ 150 3x66 | 2 0,1 +0,03 PA-0016-P
600 / 600 3x73 | 2 0,1 +0,03 PA-0025-P
1710/ 1710 3x106| 1 0,2 +0,03 PA-0045-P
171 /201 3x36 |3 0,02 +0,02 XT-20
219 /240 3x66 | 2 0,05 +0,02 XT-26
315/ 345 3x3 4 0,01 +0,02 T30
540/ 600 3x5 3 0,01 +0,02 T40
1320/ 1440 3x9 2 0,05 +0,02 T63
* - zamykania / otwierania, aczna dla trzech szczek
** - bez obcigzenia
PA-P

Chwytaki z prowadnicg - serii PZX, AZX, RZX

Liniowe,
trojszczekowe,
samocentrujgce

Chwytaki liniowe, dwustronnego dziatania.

sifa chwytu* skok ** czas [s] powtarzalno$é | kody

przy 6 bar chwytaka zamknigcia*** zamoéwieniowe
110/ 130 N 8 mm (£0,3) 0,02 +0,02 mm PZX-265

50/ 56 Nem 34° (£2°) 0,02 +0,04° AZX-265

maks. 180 / 200 Ncm | 92° (+£2°) 0,08 +0,06° RZX-265

*

** - skok prowadnicy dostepny w zakresie 8+50 mm
**¥* _ chwytaka, bez obcigzenia. Czas zamknigcia prowadhnicy: 0,1s

- zamykania / otwierania, faczna dla dwdch szczek. Sita prowadnicy: wysuw - 105 N, wsuw - 93 N

Dwuszczekowe
z prowadnicg

Chwytaki dwustronnego dziatania z wbudowana

prowadnicg liniowa.
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Weforma Chwytaki pneumatyczne, moduty obrotowe

Chwytaki katow - serii PN

sita chwytu* | skok | czestotliwos¢ | czas [s] powtarzalnos¢| kody
[Ncm] skokéw [Hz] | zamknigcia** zaméwieniowe
30 3x19° | 3 0,02 +0,1° PN010-3

30 2x19° | 3 0,02 +0,1° PN010-2

114 3x19° | 3 0,03 +0,1° PN016-3

114 2x19° | 3 0,03 +0,1° PN016-2

498 3x19° | 2 0,06 +0,1° PN025-3

498 2x19° | 2 0,06 +0,1° PN025-2

1302 3x19° | 1 0,1 +0,1° PN040-3

1302 2x19° | 1 0,1 +0,1° PN040-2

Katowe,
samocentrujgce

Chwytaki katowe, dwustronnego dziatania, dwu
lub tréjszczekowe.

* - przy 6 bar, 1aczna dla dwu / trzech szczek
** - bez obcigzenia

GATD

Chwytaki obrotowe, wielopofozeniowe - serii ITS

Obrotowe,
wielopofozeniowe

Chwytaki obrotowe, dwustronnego dziatania o
mozliwosci dokfadnego zatrzymania w statych
odstepach katowych.

Seria ITS: 4, 6 lub 8 potozeniowe w zakresie
kata obrotu 360°, podzielonego na réwne
odcinki.

Seria GATD: 3 potozeniowe w zakresie kata
obrotu +90° wokot potozenia neutralnego 0°.

moment * skok |czestotliwos¢ | czas osiag. | doktadnosé kody
obrot. Nmm skokéw obr/min | pozycj. s ** | *** zaméwieniowe
1364 4x90° | 120 0,10 (90°) +0,12°/+0,02° | ITS-164
1672 6x60° | 80 0,08 (60°) +0,12°/+0,02° | ITS-166
1814 8x45° | 60 0,06 (45°) +0,12°/+0,02° | ITS-168
22902 4x90° | 60 0,15 (90°) +0,12°/+0,02° | ITS-454
26442 6 x60° | 40 0,12 (60°) +0,12°/+0,02° | ITS-456
28208 8x45° | 30 0,09 (45°) +0,12°/+0,02° | ITS-458
* _ teoretyczny, przy 6 bar Standartowy kat obrotu - zgodny z kierunkiem
** - bez obcigzenia ruchy wskazéwek zegara. Aby zamowic
*** _tolerancja kata / powtarzalnos¢ chwytak z przeciwnym kierunkiem obrotu,

nalezy na koncu kodu dodac litere -A.

Chwytaki obrotowe, tréjpotozeniow - serii GATD

moment * | skok czestotl. | czas osiag. | powtarzalnosé| kody

obrot. Nmm skokéw Hz| pozycj. s ** zamowieniowe
2650 -91°-0°- +971° |1 0,5 0,09 (180°) +0,03° GATD-25180
13359 -91°-0°- +91° | 0,5 0,11 (180°) +0,03° GATD-45180

Potozenie Srodkowe jest ustalone fabrycznie. Potozenia skrajne sg regulowane. MoZliwe jest kazde
przesterowanie z aktualnej na nowa pozycje tj. 0° -> +90°, £90° -> 0°, -90° -> +90°, +90° -> -90°

* - teoretyczny, przy 6 bar
** - bez obcigzenia

Chwytaki obrotowe, dwupofozeniowe - serii GAT

moment * | skok czestotl. | czas osigg. | powtarzalnos¢| kody

obrot. Nmm skokéw Hz| pozycj. s ** zamowieniowe
724 -3° ++183° 2 0,05 (180°) +0,5° GAT-16180-P
724 -4° ++364° 1 0,10 (360°) +0,5° GAT-16360-P
1930 -5° ++185° 2 0,07 (180°) +0,2° GAT-16180-R
5301 -5° ~4+185° 0,5 0,09 (180°) +0,03° GAT-25180-P
26719 -6° +~+186° 0,5 0,11 (180°) +0,03° GAT-45180-P

* - teoretyczny, przy 6 bar
** - bez obcigzenia

Przyktadowe aplikacje: GAT / ITS

Obrotowe,
dwupofozeniowe

Chwytaki obrotowe, dwustronnego dziatania
zamknij / otwdrz, z mozliwo$cia regulacii kata
otwarcia / zamknigcia.
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Chwytaki katowe - serii: PS, PS-P. XR, XA

Chwytaki pneumatyczne, manipulatory Weforma

sita chwytu* | skok | czestotliwos¢ | czas [s] powtarzalnos¢| kody
[Ncm] skokéw [Hz] | zamknigcia** zaméwieniowe
400/ 400 2x91° | 2 0,03 +0,1° PS-0030
1200/ 1200 2x91° | 1 0,05 +0,1° PS-0050
200/ 200 2x90° | 2 0,06 +0,1° PS-P0016-P
560/ 560 2x90° | 2 0,09 +0,1° PS-P0025-P
3600 / 3600 2x90° | 1 0,15 +0,1° PS-P0045-P
300/ 320 2x92° | 2 0,08 +0,06° XR-20
600 / 640 2x92° | 2 0,12 +0,06° XR-26
92 /100 2x32° | 3 0,02 +0,04° XA-20
158 /170 2x32° | 2 0,03 +0,04° XA-26

XA

* - przy 6 bar, faczna dla dwuch szczek, zamykania / otwierania

** - bez obcigzenia

PS-P

Przykfadowe aplikacje, zrealizowane przy uzyciu systemu Gimapick

Moduty
liniowe

Modut
obrotowy

Moduty
liniowe

Sprzegi

mechaniczne

Modut

=

obrotowy

Sprzegi

mechaniczne
e

Katowe,
samocentrujgce

Chwytaki katowe, dwustronnego dziafania,
dwuszczekowe.

Chwytaki

oy
2%

e

Gimapick
System montazowy
manipulatorow

System sktada sig z elementéw aktywnych
- napedéw liniowych, chwytakdw,
modutéw obrotowych oraz elementdw
montazowych, pozwalajgcych budowaé
gotowe manipulatory wieloosiowe.

Petna modutowo$¢ utatwia szybkie
przekonfigurowanie konstrukcji. Wiele
modutéw posiada wewnetrznie
prowadzone kanaty, zasilajgce elementy
wykonawcze w sprezone powietrze.
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